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I Dados Técnicos

Datos

Técnicos

Dimensodes:
Dimensiones:

247mm

189mm

I

(@)

237mm

LN\

:

22.02mm

Descricao
Descripcion
Alimentacdo
Alimentacion

I. méxima 127V
I. méxima 127V

I. méxima 200V
I. méxima 200V

Frequéncia (Hz)
Frecuencia (Hz)

Ciclos hora
Ciclos hora

Reducdo
Reduccion

Torque N.m
Torque N.m

Peso mdx. portdo
Peso max. portén

Rotacdo
Rotacion

Tempo trabalho
Tiempo trabajo

Velocidade m/s
Velocidad m/s

Isolacdo de classe
Aislacién clase

Protecdo
Proteccion IP

Central
Central

AN

TRINO LIGHT

127 ou 220 Vac

3,50 A

2,30 A

60Hz

25

1x24

14N.m

300Kg

1600 RPM

-5°C a 60°C

3m/12s

X4

Light

TRINO 300

127 ou 220 Vac

3.50A

2,30A

60Hz

25

1x24

T14N.m

300Kg

1600 RPM

-6°C a 60°C

3m/12s

TRINO 500

127 ou 220 Vac

4,40 A

2,65A

60Hz

35

1x24

16N.m

500Kg

1600 RPM

-5°C a 60°C

3m/12s

X4

TRINO SPEED

127 ou 220 Vac

6,15A

4,15A

60Hz

55

2x24

T16N.m

500Kg

3200 RPM

-5°C a 60°C

3m/7s

X4

TRINO 700

127 ou 220 Vac

520A

3,00A

60Hz

35

1x24

18N.m

700Kg

1600 RPM

-6°C a 60°C

3m/12s

X4

TRINO 900

127 ou 220 Vac

6,15A

4,15A

60Hz

55

1x24

20N.m

900Kg

1600 RPM

-5°C a 60°C

3m/12s

X4

OBS.: Os dados acima poderdo sofrer alteragdes sem prévio aviso! O tempo de abertura pode variar

Los
tamano de ¢

de acordo com a dimensdo de cada ponoo e configuragdes da central de comando.
lart € o de C“D@hu’(l E“UPG@ variar segun el



I Instrucdes de seguranca importantes
Instrucciones de seguridad importantes

- Aviso
- Aviso

E importante para a seguranca das pessoas seguir estas instrucoes.
Guarde estas instrucoes.

Es importante para la seguridad de las personas seguir todos los pasos.
Guarde las instrucciones.

Instrugdes de seguranca importantes. Siga todas as instrucdes da instalacdo coretamente, pois
poderd levar aferimentos graves.

* Este equipamento & de uso exclusivo para automagdo de portoes.

 Para manutengdo do equipamento, & obrigatdrio o uso de pecas originais, caso as pecas trocadas
ndo sejam originais, a empresa ndo se responsabiliza pelos danos ou acidentes causados,
isentfando-se de todos 0s problemas gerados.

* Para instalagdo dos automatizadores em dreas externas (ao ar livre), € obrigatdrio o uso de cabo de
ligagdo de 1,6mm de policloroplene atendendo anorma (60245 IEC 57).

OBS.: CABO NAO INCLUSO NO KIT DO AUTOMATIZADOR.

« Para fiagdo fixa recomenda utilizar uma se¢cdo minima de 2,5mm e observando ainda as leis
vigentes no pais.

Instrucciones de seguridad importantes. Siga paso a paso toda la instruccién de instalacién correctamente,
pues puede generar heridas graves.

« Este equipo es de uso exclusivo para la automatizacion de porfones.

« Para la manutencién del equipo, el uso de piezas originales es obligatorio. Caso las piezas utilizadas no sean
las originales, la empresa no se hace responsable por danos o accidentes generados y se exime de fodos los
problemas generados.

« Para la instalacion de automatizadores en dreas externas, (al aire libre), es obligatorio el uso del cable
conector de 1,5mm de policloropoleno, de acuerdo con la normativa (60245 IEC 57).

OBS:NO SEINCLUYE EL CABLE EN EL KIT DELAUTOMATIZADOR).

- Para cableado fijo, recomienda utiliza una sesion minima de 2.5mmy observar las leyes vigentes del pais.

¢ De acordo com a norma de instalagdes elétricas NBR 5410:1997 -ABNT, € obrigatdrio o uso de
dispositivo de desligamento total de rede elétfrica (disjunfor), sendo um dispositivo por fase
incorporado ao quadro de fiagdo da instalagdo do automatizador.

+ De acuerdo con la normativa de instalaciones eléctricas NBR 54010: 1997 - ABNT, es obligatorio el uso de un
dispositivo de corte totfal de la red eléctrica (interrupftor), siendo un dispositivo por etapas incorporando al
cuadro de fuerza de la instalacién del automatizador.

* O automatizador possui classe Il de isolamento e ndo requer o fio terra, apenas para uma
seguranga extra do usudrio, o fio verde e amarelo (TERRA) deve estar permanentemente conectado
ao aterramento do prédio ou residéncia, ndo passando por nenhum dispositivo de desligamento.

- El automatizador posee classe Il de aislado y no necesita del cableado a tierra, para la seguridad extra del
usuario, el cable verde y amarillo (TIERRA) debe permanecer conectado permanentemente al aterrado del
edificio o residencia, no pasando porningdn otro dispositivo de corfe.

* Mantenha os comandos do equipamento automdtico (botdes de comando, controle remoto efc.)
forado alcance de criancas.

» Mantenga los comandos del equipo automatico (botones de comando, control remoto, etc.) fuera del
alcance de los ninos.

* Recomenda-se que as criangas sejom vigiadas para assegurar que elas ndo estejom brincando
como aparelho.
« Se recomienda que los ninos sean vigilados para garantizar de que no estan jugando con el aparato.

« Utilize os controles remotos somente se puder avistar o portdo automdatico.
« Utilice los controles remotos solamente cuando fenga contacto visual con el portén automatico.

* N&o utilizar o equipamento sem sua carenagem de protecdo.
« No utilice el equipo sin su carenado de proteccién.
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« Este aparelho ndo se destina & utilizacdo por pessoas (inclusive criangas) com capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais reduzida ou por pessoas com falta de experiéncia e conhecimento, a menos
que tenha recebido instrucdes referentes a utilizagdo do aparelho ou esteja sob a supervisdo de uma
pessoa responsdvel pela sua seguranga.

« Este aparafo no se destina a la utilizacion de personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas o por personas con falta de experiencia y conocimiento, a menos que tenga instrucciones
referente al uso del aparato o esté bajo la supervisidn de una persona responsable por su seguridad.

* Examine frequentemente a instalagdo para detectar desequilibrios e sinais de desgastes ou danos
nos cabos, molas e montagem. N&o usarem caso de reparos ou se for necessdrio um ajuste.

- Verifique con frecuencia la insfalacién para detectar desequilibrios y senales de desgastes o danos en los
cables, resortes y montado. No usaren caso de reparos o necesidad de ajustes.

¢ Este manual é dirigido exclusivamente a pessoal especializado que tenha conhecimento dos
critérios de fabricacdo e dos dispositivos de protecdo contra acidentes relativos & portdes e portas
motorizadas.

« Este manual es direccionado exclusivamente al personal especializado que fenga conocimiento de los
criterios de fabricaciéon y de los dispositivos de proteccion contra accidentes relativos a portones y puertas
automatizadas.

¢ Apds a instalacdo, garantir que o mecanismo € corretamente ajustado e que o sistema de
protecdo e 0 mecanismo de liberacdo manual funciona corretamente. O instalador deve informar
fodas as informagoes relativas ao funcionamento automdtico, destravamento de emergéncia e
enfregar o manual com as devidas informagoes.

- Después de la instalacion, garantizar que el mecanismo estd ajusta de forma correcta y que el sistema de
proteccién y el mecanismo de liberacién manual funcionan correctamente. El instalador debe informar
fodas las informaciones relativas al funcionamiento automdtico, destrabe de emergencia y entregar el
manual con las debidas informaciones.

PERIGO / PELIGRO

* N&o usar o equipamento se este necessitar de ajuste ou manutencdo.
+ No usar el equipo siel mismo necesita de ajuste o manutencién

» Desconectar o equipamento da energia quando for fazer limpeza ou manutengdo.
- Desconectar el equipo de la energia eléctrica cuando realice alguna limpieza o manutencion.

« Checar se afaixa de femperatura do equipamento € indicada ao local onde serd instalado.
- Verificar si la temperatura del equipo esta de acuerdo con el local de instalacion.

CUIDADO / PRECAUCION

Mantenha as criangas longe quando a porta estiver em movimento.
Mantenga alos ninos alejados cuando la puerta esté en movimiento.

ATEN(;AO: Risco de aprisionamento - Verifique regularmente e, se necessdrio, ajuste para garantir
que, guando o contato da porta a 40 mm de altura com objetos colocados no chdo, a porta inverte
Ou 0 objeto possa ser liberado.

ATENCION: Riesgo de atrapamiento - verifique regularmente y, si es necesario, ajuste para asegurarse de que
cuando la puerta enfre en contacto con un objeto de 40 mm de alfura colocado en el piso, la puerta
retroceda o el objeto pueda solfarse.

Iniciando a Instalacéo
Empezando la Instalacion

Recomendamos a instalacdo e manutengdo do equipamento através de servico técnico autorizado. Apenas ele
estd habilitado abrir, remover, substituir pecas ou componentes, bem como reparar defeitos cobertos pela garantia.
Recomendamos la instalacién y mantenimiento del equipo a través de un servicio técnico autorizado. Sélo él estd autorizado
para abrir, retirar, reponer piezas o componentes, asicomo reparar defectos cubiertos por la garantia.



Alinstalacdo e reparos executados por pessoas ndo autorizadas implicaréo na exclusdo automdtica de garantia.
Las instalaciones y reparaciones realizadas por personas no autorizadas daran lugar a la exclusién automatica de la garantia.

Ferramentas para instalacdo e manutengdo do equipamento.

Herramientas para la instalacién y manutencién del equipo.

Chave Fixa, Chave Allen, Nivel, Maqguina de Solda, Arco de Serra,
Trena, Chave de Fenda, Chave Phillips, Alicate Universal, Alicate
de Corte, Multimetro, Lixadeira e Esquadro.

Llave ir sa, llave Allen, Nivel, Soldadora, Sierra de arco,
S estornillador Phillips, Alicate Universal, Alicate ¢
corte, Mulfimetro,Amoladora y Escuadra.

Checar range de temperatura

Temperatura de trabalho: Min.: -5°C Mdx.: 60°C
Verificar la temperatura

Temperatura de trabajo: Min.: -5°C Max.: 60°C

* Para uma instalagdo segura, eficaz e o perfeito funcionamento do equipamento é necessdario que o técnico
instalador siga todas as recomendagdes contidas neste manual.
* Para una instalacién segura, eficiente y el perfecto funcionamiento del equipo, es necesario que el técnico instalador siga

todas las recomendaciones contenidas en este manual.

Movimento Livre
Movimiento Libre

200mm

300mm

 Verifique se a estrutura do portdo estd devidamente
sélida e apropriada para a instalagcdo do equipamento e
também se durante seu percurso o portdo ndo apresente
nenhum tipo de atrito.

- Verifique si la estructura del portén esta debidamente sélida y
apropiada pata la instalacion del equipo y también si durante
su trayecto, el portén no presenta ningun tipo de atrito.

¢ Teste a abertura e o fechamento do seu port@o.
Forcando a abertura ou o fechamento em uma das
laterais do portdo, 0 mesmo ndo poderd forcer. Caso torga
excessivamente, efetuar reparos antes de continuar a
instalagcdo. Tanto para abrir quanto para fechar, o esforgo
exigido deve serigual para ambos os movimentos (fig. 1).

« Pruebe la apertura y el cierre del portén. Forzando la apertura
y el cierre en una de sus laterales, el mismo no se puede reforcer.
En el caso de reforcer excesivamente, efectuar los reparos
antes de seguir con la instalacién. Para abrir o para cerrar, el
esfuerzo exigido tiene que ser igual para ambos los
movimientos (fig. 1).

e Quando o portéo tiver uma porta central, ndo
recomendamos a automatizagdo do mesmo.

+ Cuando el portén tenga una puerta central, no se
recomienda su automatizacion

* Verifigue se o piso em que o equipamento serd
sobreposto é resistente o suficiente para que o mesmo
possa ser parafusado nivelado e que ndo tenha acumulo
de agua.

- Verifique si el piso donde el equipo sera instalado es resistente
lo suficiente para que el mismo se pueda atornillar nivelado y
no sufra actmulo de agua.

* Caso o local de fixagdo do equipamento ndo esteja
adequado, deverd ser confeccionada uma base de
concreto, a altura da base deverd ser de 200 mm sobre o
piso e 300 mm abaixo do piso e deverd tem 250 mm de
comprimento por 210mm de largura, assim
proporcionando um excelente apoio ao equipamento. A
base de concreto deverd estar a 20 mm de distancia a da
folha do portéo.

- Si el local de fijaciéon no es adecuado, se debe confeccionar
una base de hormigdn. La altura de la base debe ser de
200mm sobre el piso y 300 mm abajo del piso, con 250 mm de
largo por 210mm de ancho, brindando perfecto apoyo al
equipo. La base de hormigon debe estar a 20mm de distancia
de la hoja del portén
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* Insira 0 equipamento sobre a base de concreto e apoie a cremalheira sobre a engrenagem de saida e encoste-a

na folha do portdo.

» Ajuste el equipo sobre la base de hormigén y apoye la cremallera sobre el engranaje de salida y apoye en la hoja del portén.

« Verifique se 0 equipamento estd devidamente alinhado com o port@o.

- Verifique si el equipo esta debidamente alineado con el portén

* Faga a marcacao dos furos da base do equipamento e fure-os de acordo com a medida das buchas de fixacdo
ou dos parafusos que acompanham o Kit de instalagdo (fig. 2).
- Marque dos orificios en la base del equipo y perfore de acuerdo con la medida de los tarugos de fijacién o de los tornillos que

acompanan el kit de instalacion (fig.2).

I Instalando a cremalheira e imds fim de percurso

Instalando la cremallera y los imanes de fin de carrera

Apds ter apoiado a cremalheira na engrenagem de saida e encostando-a na folha do portdo verifique se hd uma
folga de 2 mm entre os dentes (fig. 3). Fixe-a na folha do portdo com parafusos ou com solda a cada 50 mm.

Después de apoyar la cremallera en el engranaje de salida y apoyar a la hoja del portén, verifique si hay una distancia de
2mm entre los dientes (fig.3). Fije directamente a la hoja del portén con los tornillos o con soldadura a cada 50 mm

* H& casos em gque o comprimento da cremalheira ficard
maior que o comprimento do portdo, nesse caso terd que
ser confeccionado uma mado francesa para uma melhor
fixacdo do mesmo comoilustra a (fig.4).

« En algunos casos, el largo de la cremallera quedara mayor
que el largo del porftén. En estos caso, es necesaria la
confeccién de una mano francesa para una mejor fijacion
como loilustrala (fig.4)

Fig.4

Com sobra - correto
C recta

>on sobra - ¢

Fig.5

* Com o portdo fechado, posicione 0 ima de frente para o SENSOR REED e o fixe com parafusos na cremalheira, siga o

mesmo procedimento com o portdo aberto.

- Con el portén cerrado, posicione el iman de frente para el SENSOR REED y fije con los tornillos en la cremallera. Siga el mismo

procedimiento con el portén abierto.

* Respeite a disténcia méxima (15 mm) do imé para a tampa do motor para evitar falhas no acionamento dos

sensores de fins de curso.

* Respete la distancia méaxima (158mm) deliman para la tapa del motor para evitar fallas en el accionamiento de los sensores

defines de carrera.

2 mm

77N

« A cremalheira terd gue ter uma sobra de dentes com
relacdo & engrenagem de saida, verificar este caso com
o portéo totalmente aberto ou fechado (fig. 5). Se ndo hd
esta sobra vocé poderd ter alguns transtornos como
exemplo o ndo engrenamento do conjunto.

« La cremallera debe tener una sobra de dientes con relaciéon al
engranaje de salida. Verificar este caso con el portén
fofalmente abierto o cerrado (fig. 5). Si no hay sobra, usted
puede tener algdn trastorno, como por ejemplo, el no
engranado del conjunto.



1° Passo:

Cologue o imé& retangular
no suporte do imé até que
ele fique travado nas

garras laterais do suporte.
1 Paso:

2° Passo:

Depois de finalizado o 1°
passo, cologue o suporte
doimd@, com o im& ja
montado, na parte traseira
do suporte ajustéavel.
2° Paso:

Des s de completail

soporte.

1- Imé retangular / man retanguicr

2 - Suporte do ima / Sop

3 - Suporte ajustavel / 5

4 - Parafuso de fixagdo / 1omilo de fiacion

3° Passo:

Instale o suporte ajustavel na posicdo definida da
cremalheira e ajuste a altura e profundidade do im& para
que ele figue o mais proximo possivel do sensor de fim
de curso.

3° Paso:

Instale el soporte ajus:
aj
PO

Distancia entre ima e tampa
do motor = de 10 mm (ideal)
@15 mm (maximo).

Instrucéo para colocar acionamento manual
Instrucciones para colocar accionador en manual

Colocar chave
Colocar la llave

Girar sentido hordrio
Girar sentido horario

Puxar alavanca
Abrir la puerta
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I Instalando a Central New Inverter
Instalando la Central New Inverter

Motor

LED Indica Tens&o no Barramento
Yt Fusivel Protecéo

.
Seletor de Tensdo Alimentacéo

En.

Rede Elétrica
S ed EIe

y 3

Luz de garagem

A0

[CP_INVLREVL

LED Programagéao

Rede Elétrica

Jumpers Configuragées
) -

Chave de Progr
Rede Elétrica

LEI
@ | (
TOTO BoT_EAB_BIC_oND uzv$ Rede Elétrica

Chave (+)

| d
cnove v T @ 3335 03

SR epel B 7
Jumpers T —‘_/ / FOTO LI [0
Chave WiFi
LED WiFi Botoeiras

LEDs e Barras de Pinos
Fins de Curso

RECURSOS DA CENTRAL / RECURSOS CENTRALES

. Al|menfc1<;c10 por transformador bivolt 127V/220V, selecionado por chove ecom copamdode para 300mA/12V;
of It127V / 220V, >cionc le 300mA/ 12V,
. CODGCIdee para motores de oTe 1CVem 220V/127V;

ara m an 'a220V/127V;

formado 1 uUNa capc

* Modo reverso, modo fofo célula seguidora, modo condominio, modo tensdo do motor, modo pausa, modo encoder, modo
trava e modo trifdsico / monofdsico, todos habilitados por |umper

je de mc

fraba y

* 7 Niveis de frequencms de porodas suaves [Rompos 5em 5Hz, de 10 a 40Hz), ajustada por 1umpere botées (+) (-);
<7 al C )',‘JHLLWVOUW’)HL/ lo] fones (+) ().

. s ®0O
* 8 niveis de ocelerogoo ajustada por Jumper e boToes [+] (-), este € o tempo que o motor leva para atingir a frequéncia
OJUSTOdO (emrampa de partida, 10em 10Hz, de 60 a 1 30Hz, quanto menor mais Iemo)
° (+) ()

la frec




+ 10 niveis de rampa de abertura e fechamento, ajustada porjumper e botdes (+) (-);

+ 10niveles de rampa de aperturay cierre, ajustados mediante rampay botones (+) (-).

« 14 niveis de for¢a para velocidade padrdo e velocidade minima, ajustada individualmente por jumper e botdes (+) (-), (de
40% a 100%);

- 14 niveles de fuerza para la velocidad estandar y la velocidad minima, ajustados individualmente mediante un puente y los botones
(+) (-). (del 40% al 100%):;

« 18 niveis de velocidade de abertura e fechamento, ajustada individualmente por jumper e botdes (+) (-), (de 80 a 250Hz );

+ 18 niveles de velocidad de apertura y cierre, regulados individualmente mediante jumpery botones (+) (). (de 80 a 250 Hz);

* 255 niveis de pausa ajustada por jumper e botdes (+) (), (5 em 5 segundos, até 21 minutos);

« 255 niveles de pausa ajustados por jumpery botones (+) (-). (6 en 5 segundos, hasta 21 minutos),

* Abertura ou fechamento do port@o por botdes para teste de sentido, ajustada por jumper e botdes (+) abre e (-) fecha, por 1
segundo, se continuar pressionando continua abrindo ou fechando;

« Apertura o cierre del portén mediante botones de prueba de sentido, regulados mediante jumper y botones (+) abren y (-) cierran,
durante 1 segundo, si se mantiene pulsado continda abriendo o cerrando;

* Possibilidade de cadastramento de 2048 botdes de controle padrdo code leaming ou roling code (parte fixa, nGo
reconhece os botdes individualmente).

« Posibilidad de registrar 2048 botones estandar code learning o rolling code (parte fija, no reconoce los botones individualmente).

DESCRICAO DOS BORNES DE ENTRADAS E SAIDAS / DESCRIPCION DE LOS TERMINALES DE ENTRADA Y SALIDA

AC | AC - Enfradas de energia elétrica 127/220V, 60Hz

MOTOR:

W —Enfrada de cabo do motor para fechamento.

V-Entfrada de cabo do motorcomum.

U-Enfrada de cabo do motor para abertura.

Motores monofdsicos ou trifésicos de 1/3 até 1CV - 127V/220V

GND - Entrada comum para periféricos, botoeira e fotocélula.
+12V-Saida de 12V para periféricos. Faz parcom GND.

BOT - Entrada de botoeira (NA). Faz parcom GND.

B_AB - Enfrada de botoeira (NA), apenas abertura. Faz parcom GND.
B_FC - Entrada de botoeira (NA), apenas fechamento. Faz parcom GND.
FOTO - Enfrada de fotocélula (NA). Faz par com GND.

AC | AC-Entradas de energia eléctrica 127 / 220V, 60Hz

MOTOR:

W-Entrada de cable de mofor para cierre.

V-Entrada de cable de motor comdn.

U-Enfrada de cables de mofor para apertura.

Motores monofasicos o trifsicos de 1/3a 1CV-127V/220V

GND - Entrada comun para periféricos, pulsadory fotocélula.

+ 12V -Salida de 12V para periféricos. Se empareja con GND.
BOT-Entrada de botén (NA).Se empareja con GND.

B_AB-Enfrada de pulsador (NA), solo apertura.Se empareja con GND.
B_FC-Entrada de pulsador (NA), solo cierre.Se empareja con GND.
FOTO-Entrada fotocélula (NA).Se empareja con GND.

DESCRICAO DAS BARRAS DE PINOS DE ENTRADAS E SAIDAS
DESCRIPCION DE LAS BARRAS DE PIN DE ENTRADA Y SALIDA

FCF - Entrada para sensor de fim de curso fechamento. Com 3, 4 e 5 vias.

FCA - Entrada para sensor de fim de curso abertura. Com 3, 4 € 5 vias.

TRAVA - Saida para placa acionadora - Acionar frava elétrica.

SIN - Saida para placa acionadora - Acionar sinaleira.

LUZ G - Saida para placa acionadora - Acionar luz de garagem.

LEDs - Saida para placa acionadora - Acionar barra de LEDs - cancela.

(K10) ENCODER - Enfrada para encoder.

J2(*)- Barra de pinos 7 vias, Enfrada para médulo WiFi e Mddulo backup mémoria.

J1 -Barra de pinos 5 vias, NAO DEVE SER UTILIZADA, serve apenas parauso intemo da fébrica.
K4 - Barra de pinos 4 Vias, NAO DEVE SER UTILIZADA, serve apenas para uso interno da fébrica. (*) Quando disponibilizado na
placa.

FCF-Enfrada del sensor de fin de carrera de cierre. Con 3,4 y 5 vias.

FCA - Entrada del sensor de fin de carrera de apertura. Con3,4 y 5 vias.

LOCK - Salida a placa de accionamiento - Activar cerradura eléctrica.

SIN-Salida a placa de accionamiento - Activa el semaforo.

LUZ G- Salida a placa de accionamiento-Activa luz de garaje.

LEDS - Salida a placa de accionamiento - Activa barra de LEDs - cancela.

(K10) ENCODER-Enfrada para encoder.

J2 (*):barra de pines de 7 vias, entrada de médulo WiFiy médulo de respaldo de memoria.
J1:barra de pines de 5 vias, NO SE DEBE UTILIZAR, es solo para uso dentro de la fabrica,

K4 -Barra de clavija de 4 vias, NO SE DEBE UTILIZAR, es solo para uso dentro de la fabrica. (*) Cuando esté disponible en elfablero.




DESCRICAO DAS BARRAS DE PINOS DE PROGRAMACAO
DESCRIPCION DE LAS BARRAS DE PIN DE PROGRAMACION

Conector J4 - manter jumper para habilitar fungdes, conforme abaixo:

REVERSO - jumper fechado, habilita funcdo, se o portéo estiver fechando e receber um comando, ele ird parar e se abrir
automaticamente com um Unico comando.

FOTO SEGUIDORA - jumper fechado, habilita fungcdo, quando algo interompe e libera a fotocélula, o portdo abre
totalmente e quando encontra o final de curso aberto, fecha automaticamente. Porém, se algo entrar na frente da
fotocélula, o portdo volta a abrir e permanece aberto enquanto a fotocélula estiver interrompida (Uso para fungéo
cancelq).

CONDOMINIO - Jumper fechado, habilita fungdo, centralignora os comandos de controle remoto e botoeira enquanto
0 portdo estiver no movimento de abertura.

TENSAO MOTOR - Jumper fechado, habilita funcéo, Tensdo de 127V.

PAUSA - jumper fechado, habilita funcdo, fechamento automatico.

ENCODER - Jumper fechado, habilita Fung&o, Percurso por pulsos do encoder.

TRAVA - Jumper fechado, habilita fungéo, Acionamento da trava na abertura do portdo.

MONO - Jumper fechado, habilita fungdo, motor monofdsico.

Conector J5 - retirar pumper apds definir ajustes das configuracoes.

FREIO - jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de freio.

ACELERACAO - Jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de aceleragdo.

RAMPA_FC - 1 Opcdo - jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de tempo ou pulsos da rampa de fechamento.

2 Opgdo - jumper fechado e botdo PROG e botdes (+)(-), Ajustam niveis de frequéncia (velocidade) da rampa de
fechamento.

RAMPA_AB - 1 opcdo - jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de fempo ou pulsos da rampa de abertura.

2 Opg¢do - Jumper fechado e botdo PROG e botdes (+)(-), Ajustam niveis de frequéncia (velocidade) da rampa de
abertura.

FORCA VEL MIN - Jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de forca quando o portdo estd na velocidade
minima.

FORCA - Jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de forca quando o portdo estd na velocidade configurada
como Padrdo.

VELOCIDADE_FECHAMENTO - Jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis da velocidade do motor para
fechamento.

VELOCIDADE_ABERTURA - Jumper fechado e botdes (+)(-), Ajustam niveis de velocidade do motor para abertura.
AB_FC_MANUAL - Jumper fechado e botdes (+)(-), Cada vez que o botdo (+) for pressionado o portdo abre (1 segundo),
Cadavezque obotdo (-) forpressionado o portdo fecha (1 Segundo).

Chave seletora 127V/220V -em 127V - dlimentacdo da central deve serde 127Vac.

Chave seletora 127V/220V - em 220V - Aimentacdo da central deve ser de 220Vac.

ConectorJ4:mantenga el jumper para habilitar las funciones, como se muestra a continuacion:

REVERSE - Jumper colocado, habilita la funcién, sila puerta se esta cerrando y recibe un comando, se detendrd y abrird
automdaticamente con un solo comando.

FOTO SEGUIDORA - Jumper colocado, habilita la funcién, cuando algo interrumpe y suelfa la fotocélula, ei portén se abre por
completo y cuando encuentra abierfo el final del recorrido, se cierra automaticamente. Sin embargo, si entra algo por delante
de la fotocélula, e portén se abre de nuevo y permanece abierta mientras se interrumpe la fotocélula (Usar para funcién
barrera).

CONDO)M/NIO - Jumper colocado, habilita funcién, la unidad de control ignora los comandos de control remoto y pulsador
mientras el portén esté en movimiento de apertura.

VOLTAJE DEL MOTOR - Jumper colocado, habilita la funcién, Voltage 127V.

PAUSA - Jumper colocado, habilitacién de funcion, cierre automdatico.

ENCODER-Jumper colocado, funcién de habilitacion, ruta de pulso del codificador.

TRABA - Jumper colocado, habilita funcién, Activacion de la cerradura al abnr el portén.

MONO -Jumper colocado, funcién de habilitacién, motor monofasico

Conector J5. retire la bomba después de realizar los ajustes de configuracion.

FRENO: puente cerrado y botones (+) (-), ajustan los niveles de freno.

ACELERADOR-Jumper colocado y bofones (+) (=), ajustan los niveles del acelerador.

RAMPA_FC- 1 Opcién-Jumper colocadoy botones (+) (-). ajustar niveles de tiempo o pulsos de la rampa de cierre.

2 Opcion-Jumper colocado y botén PROG y botones (+) (-). ajustar niveles frecuencia (velocidad) de la rampa de cierre.
RAMPA_AB- 1 opcién -Jumper colocado y botones (+) (-), ajustar niveles de tiempo o pulsos de la rampa de apertura.

2 Opcién-Jumper colocado y botén PROG y botones (+) (-), ajustar niveles frecuencia (velocidad) de la rampa de apertura.
FUERZA_VEL_MIN -Jumper colocado y botones (+) (-). ajustar niveles de fuerza cuando el portén esta en velocidad minima.
FUERZA - Jumper colocado y botfones (+) (-). ajustan los niveles de fuerza cuando el portén esta a la velocidad establecida por
defecto.

VELOCIDAD_CIERRE - Jumper colocado y botones (+) (-), ajustan los niveles de velodidad del motor para el cierre.

VELOCIDAD APERTURA - Jumper colocado y bofones (+) (<), ajustan los niveles de velocidad del motor para la apertura.
AB_FC_MANUAL-Jumper colocado y botones (+) (-), cada vez que se presiona el botén (+) el portén se abre (1 segundo), cada
ves que se presiona el botén (-) el portén se cierra (1 segundo).

Selector 127V / 220V -a 127V -la fuente de alimentaciéon cenfral debe ser 127Vac.

Selector 127V / 220V -en 220V - La fuente de alimentacién central debe ser 220Vac.



ANTES DE LIGAR A CENTRAL / ANTES DE ENCENDER LA CENTRAL

Anfes de ligar a central, certifique-se que a rede elétrica estd de acordo com o automatizador que estd sendo instalado e
selecione achave 127|220V de acordo com estatensdo.

E recomendavel a instalagdo de um disjuntor bifésico curva C exclusivamente para o automatizador. Para arede de 127V
usar disjunfor de 10A e para rede de 220V usar disjunfor de 7A. O fusivel instalado na central € de 10A e protege o produto
em caso de curto-circuito.

Facaainstalagdo dos cabos com o disjuntor desligado.

Antes de encender la central, aseglrese de que la red eléctrica esté de acuerdo con el equipo que estd instalando y seleccione el
interruptor 127 | 220V de acuerdo con este voltaje.

Se recomienda instalar un disyuntor de curva C bifasico exclusivamente para el equipo. Para una; red de 127V, utilice un disyuntor de
10A y para una red de 220V utilice un disyuntor de 7 A. El fusible instalado en el panel de control es de 10A y protege el producto en
caso de cortocircuito.

Instale los cables con el disyuntor apagado.

INSTALACAO BASICA PROGRAMANDO UM CONTROLE REMOTO
INSTALACION BASICA PROGRAMANDO UN CONTROL REMOTO

Com a central devidamente energizada, faga como segue:

a) Pressione e solte 0 botdo PROG, o LED PROG acenderd.

b) Pressione e solte um botdo do controle remoto, o LED PROG comega a piscar.

¢)Enguanto o LED estiver piscando, pressione e solte novamente o botdo PROG para confirmar a gravacdo.

d) Repita os passos a, b e ¢ quantas vezes forem necessdarias para cada botdo de cada controle remoto.

e)Com o LED PROG aceso, se pressionar nenhum botdo de controle, apds 10 segundos & finalizada a programagdo, sem
gravarnenhum controle.

Observagées: Se durante a programacéo o LED comegar a piscar sem vocé fer pressionado o botdo do controle, NAO
confirme. A central provavelmente detectou um controle remoto de um vizinho. Neste caso, aguarde o LED ficar aceso
novamente e siga o passo b. Se vocé confirmar acidentalmente, apague a memadria e comece a gravagdo dos confroles
novamente. Se ao confirar o LED piscar apenas uma vez e sair da programagado, isso pode significar que o botdo do
controle jd estd cadastrado, ou ainda que a memaria para controles j& estd cheia.

Con la central debidamente energizada, haga lo siguiente.

a) Presione y suelfe el botén PROG, el LED PROG se iluminard.

b) Presione y suelfe un botén en el control remoto, el LED PROG comienza a parpadear.

¢) Mientras el LED esta parpadeando, presione y suelte el boton PROG nuevamente para confirmar la grabacion.

d) Repita los pasos a, b y ¢ tanto como sea necesario para cada botén de cada control remoto.

e) Con el LED PROG encendlido, si presiona cualquier botén de control, después de 10 segundos finaliza la programacion, sin registrar
ningdn control.

Notas: Si durante la programacién el LED comienza a parpadear sin que usted presione el botén de control, NO confirme. El interruptor
probablemente detecté un control remoto de un vecino. En este caso, espere a que el LED se encienda nuevamente y siga el paso b. Si
confirma accidentalmente, borre la memoria y comience a grabar los confroles nuevamente. Si al confirmar el LED parpadea una sola
vez y sale de la programacion, puede significar que el botén de control ya esta registrado, o que la memoria para controles ya esta
llena.

APAGANDO OS CONTROLES DA MEMORIA / BORRAR CONTROLES DE MEMORIA

Para apagar toda a memaria:

1) Pressione e solte a tecla PROG, o LED de programagdo acenderd.

2) Com olLED de programacdo aceso, pressione a tecla PROG durante 5 segundos e solte assim que o LED comecar a
piscarlento. Isso indica que foram apagados todos os controles € que jd saiu do modo de programagdo.

Observagoes: Ndo hd como apagar da memdria um sé controle. O procedimento apaga fodos os controles. - Ao apagar
os controles, os tempos de abertura, fechamento e rampa ndo séo apagados.

Para borrartoda la memoria:

1) Presione y suelte la tecla PROG, el LED de programacién se iluminara

2) Con el LED de programacién encendido, presione la tecla PROG durante 5 segundos y suéltelo tan pronto como el LED comience a
parpadear lentamente. Esto indica que se han borrado fodos los, controles y que ha salido del modo de programacion

Notas: No hay forma de borrar un solo control de la memoria. El procedimiento borra todos os controles. - Al borrar los controles, los
tiempos de apertura, cierre y rampa no se borran.

VOLTANDO AOS PADROES DE FABRICA / VOLVER A LOS VALORES DE FABRICA

Para que a central volte aos padrdes de fébrica, certifique que ndo hd nenhum jumper de configuragdo fechado, depois
disso pressione a chave (-) da central por 5 segundos. O LED vermelho de programagdo irG piscar 3 vezes e apagar,
indicando gue a central estd no padrdo de fébrica. Depois desse procedimento € necessdrio refazer as configuracdes da
centralnovamente. Observagdo: Este procedimento ndo apaga os controles remotos.

Para restablecer el interruptor a los valores predeterminados de fabrica, asegdrese de que no haya: ningln puente de configuracion
cerrado, luego presione el inferruptor (-) durante 5 segundos. EI LED de programacion rojo parpadeara 3 veces y luego se apagara, lo
que indica que la central esta: predeterminado de fabrica. Después de este procedimiento, es necesario rehacer la configuracion de
la central nuevamente. Nota: Este procedimiento no borra los controles remotos




PROGRAMANDO OS TEMPOS DE ABERTURA E FECHAMENTO
PROGRAMACION DE LOS HORARIOS DE APERTURA Y CIERRE

Com o LED de programacdo apagado, certifique-se que ndo hd nenhum obstéculo no caminho do portdo e em seguida
pressione e segure o botdo PROG durante mais de 5 segundos. O portdo comegard a se movimentar automaticamente e
vocé poderd soltar o botdo PROG! Enquanto o LED estiver aceso, a central fard o reconhecimento do percurso. Aguarde o
LED apagar e seu automatizador estard pronto para ser usado. Vocé poderd refazer a programagdo de tempo de abertura
e fechamento sempre que necessdrio. A reprogramacdo aufomaticamente apaga a programagdo anterior. A
programagdo € feita com a velocidade de 45Hz.

Con el LED de programacion apagado, aseglrese de que no haya obstdculos en el camino del portén, luego presione y mantenga
presionado el botén PROG durante mas de 5 segundos. iLa puerta comenzard a moverse automdaticamente y puedes soltar el botén
PROG! Mientras el LED esta encendido, la central reconocera la ruta. Espere a que se apague el LED y su motor estara listo para ser
utilizado. Podra rehacer el tiempo de apertura y cierre segin sea necesario. La reprogramacién borra automdaticamente la
programacién anterior.La programacién es hecha con velocidad de 45Hz

CONFIGURANDO OS RECURSOS ADICIONAIS
CONFIGURACION LOS RECURSOS ADICIONALES

OPERANDO AS CHAVES / TECLAS DE FUNCIONAMIENTO

Para cada recurso existem jumpers, que em conjunto com as chaves (+) e (-), aumentam e diminuem o valor de cada
par@metro, respectivamente. A cada toque em um desses botdes o LED de programagdo responde com uma piscada
répida. Quando se chega ao valor méximo ou minimo, o LED pisca de forma mais longa. Pressionando a chave (+) por
mais de dois segundos, o LED pisca de forma mais longa, indicando que recurso foi levado ao valor méximo. Da mesma
forma pode-se pressionar tamibém a chave (-) por mais de dois segundos para levar o recurso ao valor minimo. Deve-se
sempre pressionar APENAS UMA CHAVE POR VEZ!

Para cada recurso existen jumpers, que junto con los interruptores (+) y (-) aumentan y disminuyen el valor de cada parametro,
respectivamente. Cada vez que se foca uno de estos botones, el LED de programacion responde con un répido parpadeo.Al alcanzar
el valor méximo o minimo, el LED parpadea mas tiempo. Al presionar el inferruptor (+) durante mas de dos segundos, el LED parpadea
mas tiempo, indicando que el recurso llegd a su valor maximo. De la misma manera, también puede presionar la tecla (=) durante mas
de dos segundos para llevar el recurso a su valor minimo. j[Siempre debe presionar SOLO UNATECLAA LA VEZ!

FREIO / FRENO

E usado principalmente pararetirar a inércia em portdes que Ndo conseguem parar quando chegam no fim de curso.
Habilitar: Jumper Fechado em FREIO e pressione os botdes (+) para Aumentar ou (-) para diminuir, apds configurado Retire
oJumper.

Desabilitar: jumper fechado em FREIO, pressione o botdo (-) por 2 segundos, ou até que o LED PROG pisque longo 1 vez,
apds configurado retire o jumper.

Se utiliza principalmente para eliminar la inercia en puertas que no pueden detfenerse cuando llegar al final del curso. Habilitar:
Jumper cerrado en FRENO y presione los botones (+) para aumentar a (<) para disminuir. Después de configurar, quitar el jumper.
Desactivar: jumper cerrado en FRENO, presione el botén (-) durante 2 segundos o hasta que el LED PROG parpadee 1 vez. Después de
la configuracién, retire el jumper.

ACELERACAQ / ACELERACION

E o tempo para atingir a velocidade ajustada, controla a partida suave. Ao diminui-la a parfida fica mais suave, ao
Aumentd-la fica menos suave. Habilitar: jumper fechado em ACELERACAQ e pressione os Botdes (+) para Aumentar ou (-)
para Diminuir, apds configurado retire o jumper. range 60Hz a 130Hz. Este recurso sai de fabrica com o valor 60Hz.

Es el tiempo para alcanzar la velocidad establecida, controla el arranque suave. Al disminuirlo, hace que el arranque sea mas suave. Si
lo aumentamos, se vuelve menos suave. Habilitar: jumper cerrado en ACELERACION y presione los Botones (+) para Aumentar o (<)
para Disminuir. Luego de configurado, quitar el jumper. Oscila entre 60 Hzy 130 Hz. Esta caracteristica sale de fabrica con el valor 60Hz.

RAMPA_AB E RAMPA _FC / RAMPA_AB Y RAMPA_FC

Rampa é a disténcia em que ocorre a diminuicdo da velocidade quando portdo estd chegando préximo aos fins de
curso e/ou batentes do portdo na abertura e no fechamento.Habilitar tempo da Rampa: Jumper fechado em
RAMPA_AB(Abertura) ou RAMPA_FC(Fechamento) e pressione os Botdes (+) para aumentar ou (-) para diminuir, Apds
configurado retire o jumper. Habilitar Frequéncia da rampa: Jumper fechado em RAMPA_AB(abertura) ou RAMPA FC
(fechamento), depois pressione botdo PROG e ai pressione os botdes (+) para aumentar ou (-) para diminuir, Apds
configurado retire o jumper. Os ajustes sdo individuais para abertura e fechamento.

Rampa es la distancia a la que la velocidad disminuye cuando el portén se acerca a los finales de carrera 'y / O se detiene en
aperturay cierre. Habilitacién de tiempo de rampa: Jumper cerrado en RAMPA AB (Apertura) o RAMPA FC (Cierre) y presione los
Bofones (+) para aumentar o (-) para disminuir. Una vez configurado, refire el jumper. Habilitar Frecuencia de Rampa. Puente
cerrado en RAMPA AB (apertura) o RAMPA FC (cierre), luego presione el botén PROG y luego presione los botones (+) para
aumentar (-) para disminuir. Los ajustes son individuales para aperturay cierre



FORCA E FORCA VELOCIDADE MINIMA / FUERZA Y FUERZA VELOCIDAD MINIMA

Forca é a quantidade de energia elétrica fornecida ao motor. Ao diminui-la o motor fica mais fraco e menos perigoso, caso
uma pessoa ou animal entre na frente do portdo. Habilitar: Jumper fechado em FORCA ou FORCA VEL MIN e pressione os
botdes (+) para aumentar ou (-) para diminuir, apds configurado retire o jumper. Range 40% a 100%.

Este recurso sai de fébrica com o valor 100%.

La fuerza es la cantidad de energia eléctrica suministrada al motor. Al disminuirlo, el motor es mas débil y menos peligroso si una
persona o un animal entra frente al portén. Habilitar: Jumper cerrado en FUERZA o VELOCIDAD MIN FUERZA y presione los botones (+)
para aumentar o (=) para disminuir. Después de la configuracion, retire el puente. Rango de 40% a 100%. Esta caracteristica sale de
fabrica con el valor 100%.

VELOCIDADE ABERTURA E VELOCIDADE FECHAMENTO / VELOCIDAD APERTURA Y VELOCIDAD CIERRE

E a velocidade em que o portdo abre ou fecha. Habilitar: Jumper fechado em VELOCIDADE ABERTURA ou VELOCIDADE
FECHAMENTO e pressione os botdes (+) para aumentar e (-) para diminuir, apds configurado retire o jumper. Range 80Hz a
250Hz. Este recurso sai de fébrica com valor 180Hz.

Es la velocidad a la que el porton se abre o se cierra. Habilitar: Jumper cerrado en VELOCIDAD DE APERTURA o VELOCIDAD DE CIERRE y
presione los botones (+) para aumentar y (-) para disminuir, después de configurar, retire el jumper. Rango de 80 Hz a 250 Hz. Esta
caracteristica sale de fabrica con un valor de 180Hz

ABERTURA E FECHAMENTO MANUAL - AB_FC_MANUAL / APERTURA Y CIERRE MANUAL - AB FC MANUAL

£ uma opcdo que permite festar o portdo movimentando no sentido de abertura ou fechamento pressionando botdes.
Habilitar: jumper fechado em AB_FC_MANUAL e pressione os botdes (+) para abrir o portdo ou (-) para fechar o portdo.
Cada vez que botdo (+) for pressionado o portdo Abre (1 s), cada vez que o botdo (-) for pressionado o portdo fecha (1's). Se
continuar pressionando o botdo vdrias vezes o portdo continua se movimentando. Com esta fungdo habilitada os
controles ndo funcionam.

Es una opcion que permite probar el portén en movimiento en la direccién de apertura o cierre presionando botfones. Habilitar: jumper
cerrado en ABFC MANUAL y pulsar los bofones (+) para abrirel portén o (<) para cerrar el portén. Cada vez que se presiona el botén (+)
el portén se abre (1 s). Cada vez que se presiona el botén (-) el portén se cierra (1 s). Si sigue presionando el bofon varias veces, el
portén sigue moviéndose. Con esta funcién habilitada los controles no funcionan.

REVERSO / REVERSA

Com esta funcdo ativada, se o portdo estiver fechando e receber um comando, o portdo vai parar e abrir
automaticamente. Habilitar: jumper fechado em REVERSO. Desabilitar: Retirar jumper REVERSO. Este recurso sai de fdbrica
desativado.

Con esta funcion activada, si el portén se cierra y recibe un comando, se detendrd y abrird automdaticamente. Habilitar: jumper
cerrado en REVERSA. Desactivar: Retire el jumper REVERSA. Esta caracteristica sale de la fabrica deshabilitada

FOTOCELULA SEGUIDORA / FOTOCELULA SEGUIDORA

Com esta funcdo ativada, gquando algum objeto interrompe e libera a fotocélula, o portdo abre totalmente e quando
encontra o final de curso aberto, fecha automaticamente. Porém, se algum objeto entrar na frente da fotocélula, o portdo
volta a abrir e permanece aberto enguanto a fotocélula estiver interrompida (uso para fungdo cancela) Habilitar: jumper
fechado em FOTO SEGUIDORA. Desabilitar: Retirar jumper FOTO SEGUIDORA. Sai de fabrica desativado.

Con esfa funcién activada, cuando cualquier objeto interrumpe y libera la fotocélula, el portén se abre por completo y cuando
encuentra el final de carrera abierto, se cierra automaticamente. Sin embargo, si algln objeto entra por delante de la fotocélula, el
portén vuelve a abrirse y permanece abierto mientras se interrumpe la fotocélula (usar para funcién de cancelaciéon) Habilitar:
jumper cerrado en FOTO SEGUIDORA. Desactivar: Quitar el jumper FOTO SEGUIDORA. Sale de la fabrica deshabilitada

CONDOMINIO / CONDOMINIO

Com esta funcdo ativada, a central ignora comandos se 0 portdo estiver no sentido de abertura e parado aberto.
Habilitar: jumper fechado em CONDOMINIO. Desabilitar: Retirar jumper CONDOMINIO. Sai de fébrica desativado.

Con esta funcién activada, la central ignora los comandos si el portén esta en la direccion de apertura'y se detiene en posicion abierta.
Habilitar: jumper cerrado en CONDOMINIO. Desactivar: Retire el jumper CONDOMINIO. Sale de la fabrica deshabilitada.

PAUSA / PAUSA

Com esta funcdo ativada, apds o portdo ficar completamente aberfo inicia a contagem do tempo programado para o
portdo fechar de forma automdtica. Habilitar: jumper fechado em PAUSA e pressiona botdes (+) para aumentar tempo
ou () para diminuir fempo. Cada toque aumenta ou diminui 5 segundos. Range 0 a 255 foques, 21 minufos. Apds
ajustado o valor desejado o jumper pode ser retirado. Este recurso sai de fabrica desativado.

Con esta funcién activada, una vez que el portén esta completamente abierto, el tiempo programado comienza a contar para que
el portén se cierre automaticamente. Habilitar: jumper cerrado en PAUSA y presione los botones (+) para aumentar el tiempo o (-)
para disminuir el tiempo. Cada toque aumenta o disminuye 5 segundos. Rango de O a 255 toques, 21 minutos. Después de
establecer el valor deseado, se puede quitar el jumper. Esta caracteristica sale de la fabrica deshabilitada.
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TRAVA / TRABA

Aciona a saida para trava eletromagnética por 4 segundos. Habilitar: jumper em TRAVA e colocar placa acionadora
AGL nos pinos TRAVA. Este recurso sai de fabrica desativado.

Activa la salida de bloqueo electromagnético durante 4 segundos. Habilitar: jumperenTRABA y coloque la placa de activacion
AGL en los pinesTRABA. Esta caracteristica sale de la fabrica deshabilitada.

TRAVA NO FECHAMENTO / TRABA EN CIERRE

£ possivel habilitar ou desabilitar o funcionamento da frava no fechamento do portdo. Com o jumper “trava” fechado,
basta segurar o botdo + da central e o LED “prog” piscard duas vezes, indicando que estard com trava habilitada no
fechamento do portdo. Para desabilitar a trava no fechamento, basta repetir o procedimento e o LED “prog” ird piscar
uma vez longa, indicando que a trava estard desabilitada no fechamento, passando a funcionar somente no
comando de abertura do portdo. (Disponivel na versdo Rev.8 ou superiores).

E possivel habilitar ou desabilitar o funcionamento da trava no fechamento do portéo. Com o jumper “trava” fechado, basta
segurar o botdo + da central e o LED “prog” piscara duas vezes, indicando que estard com trava habilitada no fechamento do
portéo. Para desabilitar a trava no fechamento, basta repetir o procedimento e o LED “prog”iré piscar uma vez longa, indicando
que a trava estard desabilitada no fechamento, passando a funcionar somente no comando de abertura do portéo.
(Disponivel na versGo Rev.8 ou superiores).

LUZ DE GARAGEM / LUZ DE GARAJE

Aciona a saida para luz de garagem na abertura e permanece por 2 minutos apds o fechamento do Portdo. Deve ser
utilizado o mddulo de placa acionadora AGL.

Activa la salida de luz del garaje al abrir y permanece durante 2 minufos después de que se cierra el portén. Se debe utilizar el
maédulo de placa de controlador AGL

SINALEIRA / SENALERA

Aciona a saida para sinaleira na abertura e permanece até o fechamento do portdo. Deve ser utilizado o mddulo de
placa acionadora daAGL.

Activa la salida de sefialera al abrir y permanece hasta que se cierra el portén. Se debe utilizar el médulo de placa de
controladorAGL

LEDS / LEDS

Aciona a saida para LEDS enquanto abre e aberto (LED VERDE) e € desacionado enquanto fecha e fechado (LED
VERMELHO). Deve ser utilizado o mddulo de placa acionadora da AGL e fonte externa para os LEDS.

Activa la salida para LED mientras abre y abierto (LED VERDE) y desactiva er cierre y cerrado (LED ROJO). Se deben ufilizar el
maédulo de la placa de controlador AGL y la fuente externa para los LED.

ATEN(;AO!
ATENCION!

A central New Inverter funciona COM ou SEM leitura de pulso de encoder, sendo assim € possivel usd-la tanto em automatizadores que
possuem encoder, ou em automatizadores que ndo possuirem.

La centralita New Inverter funciona CON o SIN lectura de pulsos de encoder, por lo que es posible utilizarla tanto en automatismos que
dispongan de encoder,como en aufomatismos que no lo tengan.

FUNCIONAMENTO SEM ENCODER / FUNCIONAMIENTO SIN ENCODER

Para que o automatizador funcione sem leitura de encoder, ele deverd estar com o jumper “encoder” aberto no momento do
reconhecimento de percurso, sendo assim a central ird reconhecer o percurso por andlise de tempo e funcionard normaimente, fozendo
as rampas de parada suave nos pontos programados apds o reconhecimento de percurso. Quando a central estiver funcionando sem
encoder, o LED PROG ficard piscando desde o momento que entrar em rampa até chegar ao fim de curso, indicando a entrada e
funcionamento emrampa.

Para que el automatismo funcione sin lectura de encoder, debe fener abierto el puente “encoder”en el momento del reconocimiento
de la trayectoria, de esta forma la central reconocerd la trayectoria por andlisis de tiempo y funcionard con normalidad, realizando
rampas de parada suaves en los puntos programados después. reconocimiento de rutas. Cuando la centralita estd funcionando sin
encoder, el LED PROG estara parpadeando desde que enfra en rampa hasta llegar al final del recorrido, indicando la entfrada y
funcionamiento en rampa.

FUNCIONAMENTO COM ENCODER / FUNCIONAMIENTO CON ENCONDER

Para que o automatizador funcione com encoder, ele deverd estar com o jumper “encoder” fechado e o sensor do encoder plugado na
central, o LED laranja “encoder” deverd estar piscando continuamente de acordo com a rotagdo da engrenagem do automatizador,
indicando que hd pulso de encoder. Ao enfrar em rampa com encoder, o LED “prog” irG piscar duas vezes, indicando o ponto de inicio
dasrampas.



Para que el automatismo funcione sin lectura de encoder, debe tener abierto el puente “encoder”en el momento del reconocimiento
de la trayectoria, de esta forma la central reconocerd la trayectoria por andlisis de tiempo y funcionard con normalidad, realizando
rampas de parada suaves en los puntos programados después. reconocimiento de rutas. Cuando la centralita esta funcionando sin
encoder, el LED PROG estara parpadeando desde que entra en rampa hasta llegar al final del recorrido, indicando la entrada y
funcionamiento en rampa.

FUNCIONAMENTO COM ENCODER / FUNCIONAMIENTO CON ENCONDER

Para que o automatizador funcione com encoder, ele deverd estar com o jumper “encoder” fechado e o sensor do encoder plugado na
central, o LED laranja “encoder” deverd estar piscando continuamente de acordo com a rotagdo da engrenagem do automatizador,
indicando que hd pulso de encoder. Ao entrar em rampa com encoder, o LED “prog” ird piscar duas vezes, indicando o ponto de inicio
dasrampas.

Para que el automatismo funcione con encoder, debe fener el puente ‘encoder” cerrado y el sensor del encoder enchufado en la
centralita, el LED naranja “encoder” debe estar parpadeando de forma continua segdn la rotacién del engranaje del automatismo,
indicando que hay es el pulso del codificador. Al entrar en rampa con encoder, el LED "prog” parpadeard dos veces indicando el
punto deinicio de las rampas.

IDENTIFICANDO FALHA DE ENCODER / IDENTIFICACION DE LA FALLA DEL ENCONDER

Se o LED laranja “encoder” ndo estiver piscando, ficando totalmente aceso ou tfotalmente apagado ou se estiver com piscadas
infermitentes, € sinal que nGo hd pulso de encoder, sendo assim deverd ser verificado o motivo de ndo haver pulso, que poderd ser por
ndo haver campo magnético na engrenagem para leitura do sensor do encoder ou por falha eletrdnica no sensor do encoder. Neste
caso, se o jumper “encoder” estiver fechado e ndo houver pulso, a central reconhecerd falha de encoder e o LED “erro” comegard a
piscar.

Para apagar a falha de encoder da central, basta fazer a correcao abrindo e fechando o jumper. Ao abrir o jumper “encoder” o LED “erro”
irG parar de piscar imediatamente, sendo assim bastard recolocar o jumper “encoder” que ele voltard a ter o funcionamento por
encoder. E IMPORTANTE VERIFICAR SE HA PULSO DE ENCODER PELO LED LARANJA “ENCODER’, CASO CONTRARIO O LED DE ERRO
CONTINUARA PISCANDO E INDICANDO A FALHA NO PROXIMO MOVIMENTO DO PORTAO.

Si el LED naranja “"encoder” no parpadea, permanece completamente encendido o completamente apagado, o si parpadea
intermitentemente, significa que no hay pulso del encoder, por lo tanto, se debe verificar la razén por la que no tiene pulso, que podria
ser por existir campo magnético en el engranaje de lectura del sensor codificador o por fallo electrénico en el sensor codificador. En
este caso, si el puente "encoder”estd cerrado y no hay pulso, la centralita reconocerd un fallo en el encoder y el LED “error” comenzard
aparpadear.

Para borrar el fallo del codificador de la centralita, basta con corregirlo abriendo y cerrando el puente. Al abrir el puente “codificador”,
el LED de “error” dejaréa de parpadear inmediatamente, por lo que simplemente reemplace el puente “codificador”y volvera a la
operacién de codlificador. ES IMPORTANTE VERIFICAR SI HAY UN PULSO DEL ENCODER MEDIANTE EL LED NARANJA "ENCODER”, DE LO
CONTRARIO EL LED DE ERROR SEGUIRA PARPADEAR E INDICAR LA FALLA EN EL SIGUIENTE MOVIMIENTO DE LA PUERTA.

FUNCIONAMENTO EM FALHA DE ENCODER / FUNCIONAMIENTO EN ENCODER AVERIA

A central New Inverter € preparada para ndo deixar de funcionar em caso de falha de encoder. Se houver falha de encoder no
reconhecimento de percurso, a central ndo deixard o automatizador concluir o reconhecimento. Se houver falha de encoder quando o
portdo estiver fechando, a central ird enviar um comando de parada para o portdo e em seguida um comando de abertura. Depois
disso 0 ima chegard ao sensor de fim de curso e indicard a falha de encoder no LED “erro” da central, conforme explicado acima. Se
houver falha de encoder quando o portdo estiver abrindo, a central ird enviar um comando de parada para o portdo, devendo o usudrio
fazer um comando de fechamento, o im& chegard co fim de curso de fechamento e o LED “erro” ird piscar indicando a falha de
encoder.

La centralita New Inverter esta preparada para no dejar de funcionar en caso de fallo del encoder. Sihay una falla en el codificadoren
el reconocimiento de rufa, la unidad de control no permitird que la automatizacién complete el reconocimiento. Si hay un fallo del
codlificador cuando la cancela se esta cerrando, la centralita enviard un comando de parada a la cancela y luego un comando de
apertura. Posteriormente, el iman llegard al sensor del final de carrera e indicaré el fallo del codificador en el LED de “error” de la
centralita, como se ha explicado anteriormente. Si hay una falla en el codificador cuando la puerta se esta abriendo, la unidad de
control enviard un comando de parada a la puerta, y el usuario debe dar un comando de cierre, eliman llegara al final de carrera de
cierre y el LED de "error" parpadeard indicando falla del codlficador.

IMPORTANTE! / IMPORTANTE!

Havendo a falha de encoder o automatizador ndo deixard de funcionar, ele ird fazer uma redugéo de velocidade no funcionamento e
aumentar um pouco o tamanho das rampas, afim de dar seguranga ao usudrio, identificar a necessidade de verificacdo do encoder e
ndo deixar o usudrio sem manuseio do portdo.

Si hay falla en el codificador, el operador no dejara de trabajar, reducira la velocidad en la operacién y aumentard ligeramente el
famano de las rampas, con el fin de dar seguridad al usuario, identifique la necesidad de revisar el codificador y no dejar al usuario. sin
manejo de puerta.

Termo de Garantia
Término de Garantia

Este produto foi projetado e fabricado para atender plenamente s suas necessidades. Por tanto, &
IMPORTANTE que este termo seja lido. Fica expresso que esta garantia contfratual € conferida
mediante as seguintes condicdes:

Este producto ha sido disenado y fabricado para satisfacer plenamente sus necesidades. Por lo fanfo, es
IMPORTANTE que este término sea leido. Queda expresado que esta garantia contractual se oforga
mediante las siguientes condiciones:



A AGL Motores Ltda. Concede ao Senhor consumidor, em conformidade a Lei 8078/90, certificando
que este equipamento estd em perfeitas condicdes de uso e adequado ao fim a que se desting,
garantindo-o contra qualquer defeito de projeto, fabricagdo, montagem ou vicios de qualidade do
material que o torne imprdprio ou inadequado ao uso a que se desting, pelo prazo de 90 (noventa)
dias da data da entrega do equipamento. Além dos 90 (noventa) dias como previsto em lei, a AGL
bonifica o Senhor consumidor com uma extensdo de mais 275 (duzentos e sefenta e cinco) dias
fofalizando 1 (um) ano de garantia sobre o equipamento. Caso haja necessidade de utilizacdo de
materiais que ndo acompanham o produto para a sua instalac&o ou recursos opcionais as
despesas decorrentes serdo de inteira responsabilidade do Senhor Consumidor. Nas localidades
onde ndo existir servico autorizado, as despesas com transporte e/ou técnico corem por conta do
Senhor Consumidor.

AGL Mofores Ltda. Oforga al consumidor, de conformidad con la Ley 8078/90, la certificacién de que este
equipo se encuentra en perfectas condiciones de uso y apto para el fin al que estd destinado,
garantizéndolo contra todo defecto de disefno, fabricacion, montaje o defecto de calidad. del material
que lo hace inapropiado o inadecuado para el uso previsto, por un periodo de 90 (noventa) dias a partir
de la fecha de entrega del equipo. Ademas de los 90 (noventa) dias previstos por la ley, AGL oforga al
consumidor una prérroga de otfros 275 (doscientos sefenta y cinco) dias, fotalizando 1 (un) afo de
garantia sobre el equipo. Si existiera la necesidad de utilizar materiales no incluidos con el producto para
su insfalacion o funciones opcionales, los gastos resultantes seran de entera responsabilidad del
Consumidor. En los lugares donde no exista servicio autorizado, los gastos de transporte y/o técnicos
corren a cargo del Consumidor.

ATENGAO / ADVERTENCIA

E obrigatdrio o uso do sistemna anti aprisionamento incluso no equipamento, evitando acidentes com pessoas ou bens
materiais. Mantenha criancas e animais domésticos distantes do portdo no momento do seu funcionamento.

Es obligatorio el uso del sistema de embrague el cual se regula de la central electrénica, evitando accidentes con personas o
bienes materiales. Mantenga a ninos y animales domésticos alejados del portén en el momento de su funcionamiento.

A garantia perderd totalmente a validade se ocorrer qualquer das hipéteses expressa a seguir:

a) Se o defeito ndo for de fabricagdo, mas sim, fer sido causado pelo senhor consumidor, terceiros, estranhos ao
fabricante.

b) Se os danos ao produto forem oriundos de acidentes, sinistros, agentes da natureza (raios, inundagdes, enchentes,
desabamentos, etc), tensdo de rede elétrica (sobretensdo provocada por acidentes ou flutuagcdes na rede),
desgaste

natural das partes, pegas e componentes.

c) Se o produto fiver sofrido influéncia de natureza quimica, elefromagnética, elétrica ou animal como insetos,
formigas etc.

d) Se a etiqueta de fabricagdo tiver sido removida.

e) Se o aparelho fiver sido violado.

f) Desempenho insatisfatério do produto devido & md instalagcdo ou rede elétrica em locais inadequados. (Ver
especificacdes técnicas do equipamento).

Q) Se o produto estiver sendo usado em uma aplicagdo para qual ndo foi projetado ou exedendo o ciclo de
operacdo mdxima provocando a queima do motor ou o desgaste de componentes intemos.

h) Caso as instalagdes ndo estejam de acordo com a NBR 5410:1997 - ABNT - Associagdo Brasileira de Normas
Técnicas.

i) Caso o equipamento apresente defeito, procure imediatamente o técnico que instalou o equipamento através do
endereco e telefone preenchidos ou carimbados neste certificado.

La garantia perdera totalmente la validez si se produce cualquiera de las hipdtesis expresas a continuaciones:

a) siel defecto no es de fabricacion, sino que ha sido causado por el consumidor, terceros, ajenos al fabricante.

b) Silos danos al producto proceden de accidentes, siniestros, agentes de la naturaleza (rayos, inundaciones, efc.), tensién de
red eléctrica (sobretensién provocada por accidentes o fluctuaciones en la red), desgaste natural de las partes, piezas y
componentes.

c) si el producto ha sufrido una influencia de naturaleza quimica, electromagnética, eléctrica o animal como insectos,
hormigas, etc.

d) Sise ha eliminado la etiqueta de fecha de garantia.

e) siel aparato ha sido violado.

f) Rendimiento insatisfactorio del producto debido a la mala instalacién o red eléctrica en lugares inadecuados. (Véanse las
especificaciones técnicas del equipo)

g) Si el producto se utiliza en una aplicacién para la que no se ha disenado o extinguido el ciclo de operacién méaximo
provocando se queme del motor o el desgaste de los componentes internos.

h) Silas instalaciones no estan con descarga a tierra 'y disyuntor.

i) Si el equipo presenta defectos, consulte inmediatamente al técnico que ha instalado el equipo a través de la direcciéon y el
teléfono de la companiaimportadora.
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Cidade/Ciudad: CEP/CP:
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